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1 Aufgabe

e  Forderstrecke mit einem Stauplatz an motorisch angetrieben Férderband

e Autonomes arbeiten, Erkennen von Stiickguteinlauf, Belegung Stauplatz und
Belegung Folgegerit.

e Auswerten von optischen Industriesensoren und digitalen 1/Os

Open Source:
Schaltplan, Firmware

und Display Projekt zur
freien Verfiigung
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2 Funktionsstruktur

Blockiibersicht

Sensor Einlauf
Sensor Folgeplatz Sensor Stauplatz

Digitale Eingdnge

FU-Férderantrieb

O[of
7%, r

3 Umsetzung Musteraufbau

Hinweis: Abbildung zeigt Entwicklungsmuster
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4 Technische Daten und Hinweise

BRAUCHE SIE UNTERSTUTZUNG BEI IHRER UMSETZUNG ODER WOLLEN EINE INDIVIDUELLE LOSUNG
ENTWICKELN?

GERNE BIETEN WIR IHNEN HIER EINE OPTIMALE LOSUNG AN.

EIN NACHBAU UNSERES ENTWICKLUNGSMUSTERS FUR SCHNELLE ERSTE VERSUCHE UND EVALUIERUNG BIETEN
WIR IHNEN AUF ANFRAGE EBENFALLS GERNE AN.

5 Revisionshistorie

5.1 PLCino Sketch
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Hatron GmbH Version: 1.0 05204 9058 491
Beerenstr. 2 www.hatron.de

33803 Steinhagen Seite 3/3 info@hatron.de



